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Naped regeneracyjny z pojedynczym wejsciem aktywnym -

odzysk energii i eliminacja harmonicznych

Rys. 16 - SPMA

200V
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Przecigzalnosé¢

standardowa
Maks.

Typowa moc
prad silnika
ciagly

@220V @230V
(A)

(kW)  (KM)
192 55 75
248 75 100
312 90 125
350" 1101 1501

@400V @460V

(kW)  (KM)
205 110 150
236 132 200
246 132 200
200 160 250
350" 2000 300M

@ 690V @ 575V

(kW)  (KM)
125 110 125
144 132 150
168 160 150
192 185 200

Patrz uwagi na stronie 16

Rys 17 - SPMA + SPMD

Przecigzalnosé

podwyzszona
Maks.
prad Typowa moc
S silnika
@220V @230V
A
) (kW)  (KM)
156 45 60
192 55 75
250 75 100
290 90 125
@400V @460V
(kW)  (KM)
180 90 150
210 110 150
210 110 150
246 132 200
290 160 250
@ 690V @ 575V
kW) (KM)
100 90 100
125 110 125
144 132 1580
168 160 150
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Rys. 18 - SPMD + SPMC
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Oznaczenia katalogowe elementéw sktadowych

Oznaczenie Moduty
katalogowe §
napedu .e% '
Naped %3 Prostownik
2
=]
SPMD1221-R 2 x SPMD1221 2 1 x SPMU14028!
SPMD1222-R 2 x SPMD1222 2 1 xSPMU14028
SPMD1223-R 2 x SPMD1223 2 1 x SPMU14028!
SPMD1224-R 2 x SPMD1224 2 1 xSPMU14021
SPMA1421-R 2 x SPMA1421 2
SPMA/D1421-R 1 x SPMA1421 + 1 x SPMD142 2
SPMD1421-R 2 x SPMD1421 2 1 xSPMC1402
SPMA1422-R 2 x SPMA1422 2
SPMA/D1422-R 1 x SPMA1422 + 1 x SPMD142. 2
SPMD1422-R 2 x SPMD1422 2 1 xSPMC1402
SPMD1423-R 2 x SPMD1423 2 1 xSPMC1402
SPMD1424-R 2 x SPMD1424 2 1 xSPMC1402
SPMA1621-R 2 x SPMA1621 2
SPMA/D1621-R 1 x SPMA1621 + 1 x SPMD162 2
SPMD1621-R 2 x SPMD1621 2 1 xSPMC1601
SPMA1622-R 2 x SPMA1622 2
SPMA/D1622-R 1 x SPMA1622 + 1 x SPMD162 2
SPMD1622-R 2 x SPMD1622 2 1 xSPMC1601
SPMD1623-R 2 x SPMD1623 2 1 xSPMC1601
SPMD1624-R 2 x SPMD1624 2 1 xSPMC1601
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Urzadzenia z wejSciem
aktywnym[”l
Sktadajac zamoéwienie nalezy
uwzgledni¢é wymagane napiecie i
przecigzalnosé
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200-2  200-1

200-3  200-2

200-4  200-3

200-5 200-4

400-2  400-1

400-3  400-2

400-3  400-3

400-4  400-3

690-2 ©690-1 575-2 575-1

690-3 690-2 575-3 575-2

690-4 690-3 575-4 5753

690-6 690-4 575-6 5754
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Wymiary modutéw SPM

Waga:
|5:§a('33|bs) ~

e SPMA

.

SPMD

- D> siomm
: .

‘Waga:
75kg (165.3Ibs) /

‘Waga: .
55kg (1211bs)

Modut sterujacy Modut sterujacy
SM typu Master

112mm

SPMC/U

N 310mm

Ny

SM typu Slave

112mm

Waga:
1.5kg (3-3Ibs)

o

SPECYFIKACJE

Bezpieczenstwo dla srodowiska i zgodnos$é z
normami elektrycznymi

IP20/Nema 1,1P54 (NEMA 12) montaz przewlekany

Temperatura otoczenia od -15 do +40°C, 50°C przy obnizeniu
znamionowania

Wilgotnose: maks. 95% (bez kondensacii) przy 40°C

Zakres wysokosci: od O do 3000m, przy obnizeniu znamionowania
1% na kazde 100m pomiedzy 1000m a 3000m

Poziom wibracji: Przetestowano zgodnie z norma IEC 60068-2-34
Odpornos¢ na udary mechaniczne: zgodnie z norma IEC 60068-2-27
Zakres temperatur przechowania: od -40°C do 50°C

Odpornose na zakidcenia zgodna z normg EN 61800-3 i EN 61000-6-2
Emisja zakiécen zgodnie z normg EN 61800-3 (Srodowisko
przemystowe)

Z wbudowanym filtrem EMC spelnia wymogi normy EN 61800-3
(Srodowisko przemystowe)

Spetnia wymogi norm EN 61000-6-3 | EN 61000-6-4 z dodatkowym
zewnetrznym filtrem EMC
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Parametry zasilania wedtug IEC 61000-3-4

Parametry zasilania wedtug IEC 60146-1-1

Spetnia wymogi normy IEC 61800-5-1 (systemy z napedem
elektrycznym)

Spelnia wymogi normy IEC 61131-2 1/0O
Stopien ochrony IP zgodny z normg EN 60529

Ochrona przeciwporazeniowa wediug normy EN 50178 (pdzniej
IEC 62103)

Poddano niezaleznej ocenie przeprowadzanej przez BIA (organ do
spraw bezpieczenstwa urzgdzen mechanicznych) pod katem
zgodnosci z norma EN 954-1 kat. 3 (nadrzedna blokada
bezpieczenstwa)

Zgodno$é z normg EN 81-1 zbadana przez TUV
Spetnia wymogi norm EN 61000-6-2, EN 61000-6-4 EMC
Spetnia wymogi norm UL508C, UL840

www.controltechniques.com
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Oznaczenie katalogowe urzadzen Unidrive SPM i konfiguracii

Dobdr modelu uzalezniony jest od rzeczywistego pradu przy petnym obcigzeniu silnika.

16

] a O
Dobér trybu wyjscia iEj ° Dobér trybu wejscia E §’
o c
Przecigzalnosé Esciar G c '§- g Prostownik sterowan: Prostownik niesterowan é- %
standardowa podwyzszona Wejscie N ‘=”, y y Wejscie 3 ﬁ
Maks. Maks. Naped 24VDC 5 & 24vDCc 5 &
prad Typowa moc prad Typowa moc ape o 5 £ i % 3
3 silnika 3 silnika <) : 5 o
ciagly ciagly S Pojedynczy Podwejny ' 19ynczy Podwoiny asa
@220V @230V @220V @230V Oznaczenie
@ (kW)  (KM) @ (kW) (KM) katalogowe Q) @ ) A
200- 192 55 75 156 45 60 SPMD1201 818 400
248 75 100 192 55 75 SPMD1202 3.3 550
37_0:’(:; 312 90 125 250 75 100 | SPMD1203 5.0 550 Rl e0 400
° 350 1100 {501 290 90 1256 SPMD1204 5.0 550
@ @400V @460V I @400V @460V
(kW)  (KM) (kW)  (KM)
205 110 1650 180 90 150 SPMA1401 3.3 316
380- 236 132 200 210 110 150  SPMA1402 3.3 350
480VAC 205 110 180 180 90 160  SPMD1401 3.3 400
246 132 200 210 110 150  SPMD1402 3.3 560
+-10% 200 160 250 246 132 500 'SPMD1403 5.0 560 SPMC1402 SPMC2402 SPMU1402 SPMU2402 3.0 400
350 200" 300l 290 160 250  SPMD1404 5.0 560
@) @575V @575V @) @575V @575V
(kW)  (KM) (kW)  (KM)
125 90 125 100 75 100 SPMA1601™ 3.3 200
500- 144 110 150 125 90 125 SPMA1602 3.3 200
575VAC 125 90 125 100 75 100 SPMD1601# 3.3 250
144 110 150 125 90 125  SPMD1602@ 3.3 SiilS)
+-10% 168 110 150 144 110 150 | SPMDI60GE 5.0 350 SPMC1601 SPMC2601 SPMU1601 SPMU2601 3.0 250
192 150 200 168 110 160  SPMD1604#2 5.0 400
) @690V @690V ) @690V @690V
(kW)  (KM) (kW)  (KM)
125 110 180 100 90 126 SPMA1601 3.3 200
500- 144 132 175 125 110 150 SPMA1602 3.3 200
690VAC 125 110 150 100 90 1256 | SPMD1601 3.3 250
144 132 175 125 110 160  SPMD1602 3.3 3156
+-10% 168 160 200 144 132 175 SPMD1603 5.0 350 SPMC1601 SPMC2601 SPMU1601 SPMU2601 3.0 250
192 185 250 168 160 200  SPMD1604 5.0 400

Oznaczenie katalogowe | SPM D 1 4 0 1-4T |
Modut sterujgcy SM typu Master
Modut sterujgcy SM typu Slavet!
8510-0000

3470-0012

Charakterystyka opcji

Modut sterujgcy SM typu Master
Modut sterujacy SM typu Slave
Zasilanie 24V DC - 10A

Zestaw podigczeniowy SPM

Konstrukcja modutowa dla
ni lardowych
systeméw napedowych

Nadrzedne oznaczenie

kodowe projektu instalacji

T - 12-pulsowe S - Prosta instalacja
L - Minimalne koszty

R - Odzysk lub wejscie aktywne

Typ modutu (a)

A - AC na wejsciu i AC na wyjsciu napedu
DC na wejéciu | AC na wyjsciu napedu
Wejécie ze sterowanym prostownikiem

W wiekszosci aplikacii, przecigzenie ustawione

D-
Jest na 110% przez 165 sekund. W przypadku, 3 Nadrzedne oznaczenie kodowe -

Przecigzalno$é¢ ! i o " el A
2 gdy prad znamionowy silnika jest mniejszy, niz WEIREID Z RSt modutéw ‘
standardowa Znamionowy prad ciggly napedu mozliwe jest prostownikiem | M- EAOJQ?V”CZV S- E‘OJEUWCZ\/
37 aster ave

uzyskanie wiekszych przeciazen.

Typ modutu (b)
1 - Pojedynczy
prostownik

2-10 - Liczba napedoéw réwnoleglych

4' Wielko$¢ napedu

Konfiguracje (tylko seria SPMA i D)
0 - Z ukladem hamowania dynamicznego
2 - Bez ukladu hamowania dynamicznego™

2 - Podwojny
prostownik

Do wymagajgcych zastosowan, przeciazenie
elekiryczne ustawione na maksymalnie 150%
przez 60 sekund. W przypadku, gdy prad
znamionowy silnika jest mniejszy, niz
znamionowy prad ciagly napedu mozliwe jest
uzyskanie przeciazen

(0 wielkosci 200% lub wiecs)).

Przecigzalno$é
podwyzszona Zakres napigcia znamionowego
2 - od 200V do 240V 4 - od 380V do 480V

5 - od 500V do 575V 6 - od 500V do 690V

UWAGI i OBJASNIENIA:

[1] Gérna wartos¢ nominalna jest mozliwa jedynie wowczas, gdy urzadzenie typu SPMD
jest osobno podigczone do urzadzenia SMPC. Oznacza to, iz pojedynczy modut jest w
stanie wygenerowa¢ 350A zakladajgc, ze kazdy z modutdw posiada osobny kanat
prowadzacy powietrze, oraz ze Taowens = <35°C. W innym przypadku wartose ta nie
przekracza 335A.

[2] Ten sam model moze by¢ eksploatowany na zasilaniu 575V lub 690V i charakteryzuje
sig moca wyjsciowg o dwoch réznych parametrach. Na przyktad w normalnych
warunkach eksploatacyjnych, urzadzenie SPMD1601 jest odpowiednie dla silnika o
mocy wyjsciowej 90kW i napieciu 575V, ale mozna je takze stosowac dla silnika 110kW
i napigcia 690V.

[3] Wszystkie moduty SPM wymagaja dodatkowego zasilania 24V DC dla wentylatorow
chiodzacych. Wymagany prad 24V DC mozna oszacowa¢ na podstawie tabeli i wybrac
odpowiednie Zrodto zasilania 24V DC.

[4] W przypadku instalacji szeregowej, przewdd wymagany do potaczenia ukiadu Slave z
ukladem Master lub z innym ukladem Slave dostarczany jest razem z modutem
podrzednym.

[5] Obwdéd DC musi by¢ wyposazone w odrebny ukiad fadowania. Nalezy skontaktowac
sie w tej sprawie z dostawca.

[6] Dlawik wejsciowy moze by¢ wymagany dla transformatora gwiazda-tréjkat.

[7] W celu uzyskania szczegdtowych informacji, nalezy skontaktowac sie z dostawca.
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